Konfiguracja standardowa

Opcja

Przektadnia napedowa bezstopniowa

Kabina

Elektrohydrauliczny nawrotnik kierunku jazdy

Klimatyzator (wg specyfikacji)

Sygnalizagja ci$nieniowa niedroznoéci filtra dolotu powietrza

Nagrzewnica

Tablica rozdzielcza z wyswietlaczem kolorowym LCD 4,3"

Czotowa / gdrna / tylna szyba

System wykrywania obecnosci operatora (OPS)

Przycisk klaksonu na dZzwigni podnoszenia widet

Migajace $wiatto ostrzegawcze

Gasnica

Ztacze USB

Wentylator

Siedzenie w wersji komfortowej

Podwdjny filtr dolotu powietrza

Ptyta ochronna podwozia

Przedtuzenie widet

Siatka ochronna uktadu wydechowego

Opony petne

Kierownica z regulacjg kolumny

Szersza karetka widet

Pochwyt tylny z przyciskiem klaksonu

Uktad oczyszczania ttumika (wg specyfikacji)

Rozdzielacz zaworowy sterujacy

Tylne $wiatto robocze

Wersja wyciszona uktadu wydechowego

Opcjonalne mocowanie osprzetu

Lusterko wsteczne

Zawiesia transportowe

Kula na kierownice

Odtacznik gtowny

Manszeta ochronna sitownika skretu

Rura wydechowa $redniej lub duzej wysokosci

Przednie $wiatta zespolone

Swiatto ostrzegawcze

Tylne $wiatta zespolone

Siatka na klatce ochronnej

Brzeczyk alarmu cofania

Modulowany alarm cofania

Oparcie tadunku

System kluczyka uniwersalnego

Komplet narzedzi

Synchroniczny uktad kierowniczy

Widelec standardowy

Kamera cofania

Zintegrowany modut zasilania elektrycznego

Tachograf

Ostona przeciwdeszczowa na klatke ochronng

Czerwono-niebieskie Swiatto ostrzegawcze

Maszt o szerokiej widocznosci

Przyciski sterownicze o lekkim nacisku (palcowe)

Wytrzymate opony bieznikowane

Sygnalizator przekroczenia predkosci

Zawor podtrzymujacy napedu przechytu

Ogranicznik predkosci jazdy

Regulator przeptywu oleju

Zabezpieczenie dostepu kartg lub rozpoznawaniem twarzy

Hak holowniczy

Interfejs sieci Internet

Zabezpieczenie rozruchu kartg dostepu (norma emisji Chiny V)

System aktywnej stabilizacji HELI

Wskazniki $wietle instalacji elektrycznej

Inteligentny system ostrzegania przed kolizjg HELI

Korek wlewu oleju z zamkiem na klucz

System ostrzegania przed kolizjg HELI wspomagany przez Sl

Inteligentny system zarzadzania flotg HELI

Uktad wazacy

UK
CA

C€

ANHUI HELI CO., LTD.

Adres: No. 668, Fang Xing Road, Hefei, ChRL (Chiny)
Faks.: +86-551-63639966
Tel.: +86-551-63639068 (USA), 63639258 (Europa),
63639358 (Azja), 63662105 (Afryka i Bliski Wschod)

* Zastrzegamy sobie prawo do doskonalenia produktow i wprowadzania w nich zmian bez uprzedzenia odbiorcy.
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Spalinowy wozek widtowy serii G3 z
balastem
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Nowy model flagowy wozkow spalinowych z
nowoczesnymi, inteligentnymi
rozwigzaniami

¥ A \\" .

Bezpieczny / Inteligentny / Wydajny / Energooszczedny /
Wygodny



Znakomite
bezpieczenstwo

Maszt jest wyposazony w zachodzace na
siebie bloki k6t pasowych, dzieki czemu
operator wézka ma lepszg widocznosc.

Konstrukcja kabiny zwieksza ochrone
operatora.

Heu ({3
Part rame ¥CU Controler
hamaaen %
vomvew AR
mnmszm&i& P
o o

Sterownik przeszedt podwdjng certyfikacje
bezpieczenstwa funkcjonalnego i zgodnosci z
przepisami CE: opiera sie na architekturze
dwuprocesorowej dla redundancji pracy, co
dodatkowo zwieksza bezpieczenstwo catego wozka.
(Standard dla wozkéw spetniajgcych norme Euro V,

SeriaG32-3,5t

N \— ey a—

(na zamdwienie)

dostepny na zaméwienie w innych modelach) Wielopunktowy przycisk klaksonu utatwia szybkie uzycie bez wzgledu na potozenie rak na

stanowisku operatora.

Wielopunktowy przycisk klaksonu ufatwia szybkie uzycie = System wykrywania
bez wzgledu na potozenie rgk na stanowisku operatora. obecnosci operatora

Opuszczenie Podnoszenie
kabiny /opuszczanie

L R

Przechylanie ~ Osprzet

System wykrywania obecnosci operatora mozna dostosowac do potrzeb réznych
klientéw regionalnych, zatem zawsze zwieksza bezpieczernstwo pracy.

Regulacja predkosci jazdy

L

MR He

[Fkm/n (5-35)
| -

Spersonalizowany system regulacji predkosci jazdy umozliwia zmiane
predkosci maksymalnej jazdy pojazdu oraz sygnalizacje ostrzezen przed
przekroczeniem predkosci dopuszczalnej.
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Réwnie przemyslany, co zwrotny

[Synchroniczny ukiad kierowniczy] (na zaméwienie)

Synchroniczny uktad kierowniczy: hydrauliczny synchroniczny uktad kierowniczy, ktory synchronizuje kat kierownicy i kot skretnych, umozliwia

precyzyjne kierowanie i komfortowa jazde.

S

Bez synchronicznego
uktadu kierowniczego 8

syncnronicznym

uktadem kierowniczym

[System aktywnej stabilizacji HELI] (HLASS) (na zaméwienie)

System aktywnej stabilizacji HELI realizuje wiele funkcji sterowania bezpieczerstwem, takich jak sterowanie przetgcznikami kciukowymi,
synchronicznego uktadu kierowniczego, automatycznego poziomowania widet, amortyzatoréw i ogranicznikdéw pochylenia — na koricu widet i
kontroli predkosci przechylania masztu, kompleksowo zwiekszajac bezpieczenstwo jazdy i pracy wdzkiem.

Funkcja poziomowania
widet jednym
przyciskiem

Po przechyleniu masztu
nalezy nacisnac przycisk
Automatyczne automatycznego

pozi omowanie poziomowania, a widly
widet automatycznie powrdca do
pozycji poziomej, co jest
inteligentnym i wygodnym
rozwigzaniem.

Mata predkosé

Normalna predkos¢

i

Funkcja sterowania predkoscia masztu: podczas pracy z
widtami na duzej wysokosci, predkos¢ przechylania masztu do tytu
jest inteligentnie sterowana, zas pierwszy etap pochylania naprzéd
i do tylu jest inteligentnie ograniczany, aby nie doszio do utraty
statecznosci tadunku na widtach.

Sterowanie
przetacznikami

Podtokietnik z
przelacznikami
sterowanymi
palcami
Wielofunkcyjny
podiokietnik fotela
pozwala uzywac
opuszek palcow do
kierowania wozkiem,
zatadunkiem,
roztadunkiem oraz
sygnatami
ostrzegawczymi.

Ograniczenie kata przechytu

Funkcja ograniczenia kata pochylenia masztu: podczas
pracy z widtami na duzej wysokosci, kat pochylenia masztu
naprzod jest ograniczony, aby zagwarantowac statecznosc.



[Inteligentny system ostrzegania przed kolizjg HELI] (HLACW) (na zamdéwienie)

Inteligentny system ostrzegania przed kolizjg HELI to zespdt inteligentnych systemaéw, takich jak ostrzegania przed kolizjg UWB oraz

czujnikéw magnetycznych ostrzegania przed kolizjg z tytu, co przektada sie na kompleksowa ochrone bezpieczeristwa jazdy.

0 i o
Strefa ((( ))) o

ograniczenia

Strefa giedkose) ((( )))

alarmo

R = (@)

I’é—

[System ostrzegania przed kolizja HELI wspomagany przez SI]
(HLACW) (na zamodwienie)

Zabezpieczenie rozruchu wozka funkcjg Zabezpieczenie rozruchu wozka funkcjg
rozpoznawania oraz funkcja rozpoznawania oraz funkcja rejestrowania
rejestrowania zachowania kierowcy, zachowania kierowcy, kamery
czujniki martwych punktéw, system panoramiczne 360°, system sterowania
sterowania wézkiem oraz funkcja wozkiem oraz funkcja rejestratora jazdy
(Face ID + DMS) rejestratora jazdy (Face ID + DMS+ BSD) (Face ID + DMS + AVM)

Zabezpieczenie rozruchu woézka
funkcja rozpoznawania oraz funkcja
rejestrowania zachowania kierowcy

Rozpoznawanie twarzy. system rozpoznawania twarzy kierowcy
uniemozliwia osobom nieupowaznionym uruchomienie wozka.

Zabezpieczenie
rozpoznawaniem twarzy przez S|
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DMS: Modut rejestrowania zachowania kierowcy — zwieksza bezpieczenstwo pracy operatora oraz jego odpowiedzialnosc.

=
2l

Rozpoznawame i

P ie i ostr
"o paleniu tytoniu podczas

Rozpoznawanie i -
ostrzeganie o telefonlanych podczas pracy
operatora

zmeczeniu kierowcy pracy operatora

LEE G czujnikow martwych punktéw do wykrywania pieszych AVM: System kamer panoramicznych ,rybie oko” pokrywa

lizai h si la wézka i wyéwietlania ich Krani : ! nol ! e r
zb '.za]acyc S .d OLEWET IR '.wvsw'et.?ma.' 'c. DGR S pole widzenia 360°, wyswietlajac otoczenie i ostrzegajac z
takze ostrzegania operatora z wyprzedzeniem o zblizaniu sie do . N

wyprzedzeniem przed wypadkami.

przeszkody.
@ R .

~ Wyswietlanie i ostrzeganie o zblizajgcych sie pieszych lub
pojazdach silnikowych.

- Wykrywa pieszych zblizajacych sie do
martwego pola wézka.

Wielka wydajnos¢

o Wozek jest wyposazony w filtr powietrza o duzej przepustowosci z filtrem ochronnym i funkcjg
sygnalizacji ci$nieniowej niedroznosci wktadu, dla skutecznego oczyszczania powietrza dolotowego i
kontroli droznosci filtra powietrza na biezaco.

o System podnosnika zostat kompleksowo zmodernizowany z myslg o rzadszej konserwacji oraz
wiekszym udzwigu.

o W catym wdzku zamontowano w petni hydrauliczny system wykrywania obcigzenia, umozliwiajacy

precyzyjne manipulowanie tadunkami, wiekszg wydajnos¢ pracy i jej wiekszg wygode.

o Wozek jest wyposazony w system ostrzegania o usterkach, m.in. silnika, instalacji elektrycznej wézka, a takze przypomnienia o konserwacji
maszyny, co jeszcze bardziej sprzyja jego wygodnemu uzytkowaniu.

o Inteligentna deska rozdzielcza nadzoruje stan wdzka i moze realizowac takie funkcje, jak uruchamianie za pomoca karty dostepu, uelastyczniajac
prace w zaktadzie.

o Maska silnika ma duzy kat otwarcia, zas przednia i tylna ptyta ochronna podwozia s3 demontowalne, co utatwia konserwacje.

e Zabezpieczenie rozruchu kartg dostepu

® Zabezpieczenie rozruchu hastem

o Duzy kat otwarcia pokrywy silnika




—
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Ekologia i energooszczednosc

| —] °
e Catosc¢ uktadow i konstrukcji wézka zmodernizowano, zmniejszajac zuzycie
energii przez cata maszyne o ponad 15% w poréwnaniu z wézkami poprzedniej @
| generacji. *
‘ o Wozek jest wyposazony w instalacje hydrauliczng o niskich stratach, czyli niskim
zuzyciu paliwa — temperatura robocza oleju hydraulicznego zostata obnizona o @

ponad 20% w poréwnaniu z wézkami poprzedniej generaciji.

o Wodzek jest wyposazony w najnowsze, oszczedne silniki spalinowe spetniajace Spadek ogélnego zuzycia Temperatura oleju
wtaéciwe miejscowo normy emisji spalin, co umozliwia ekologiczng i energii przez wozek o hydrqullcznego
) ponad 15%. mniejsza o ponad
energooszczedng eksploatacje. 20%.

Komfort jazdy

Amortyzator
opuszczania
masztu

Wiele systemow i instalacji wozka zmodernizowano od poprzedniej Uktad podnoszacy masztu ma amortyzatory i zmodernizowano go celem
generacji, co poskutkowato poprawa parametrow akustycznych pojazdu. zwigkszenia kol , bezpieczenstwa i och rowia operatora.

Fotele z petnym
zawieszeniem

Il B

Zintegrowane przetaczniki
wielofunkcyjne

Uktad kierowniczy
duzej sile
wspomagania:
wymaga o 30%
mniej sity od
operatora, co
przekfada sie na
bardziej wydajna i
komfortowa prace.

Bardzo duzo miejsca na nogi



DANE TECHNICZNE I PRODUCENTA

[Identyfikacja

1.1 Producent HELI

1.2 Model CPCD20/CP(Q)YD20 | CPCD25/CP(Q)YD25 | CPCD30/CP(Q)YD30 | CPCD35/CP(Q)YD35

1.3 Naped Olej napedowy/(benzyna) LPG

1.4 |Stanowisko operatora Siedzgce

1.5 Ud2wig znamionowy Q kg 2000 2500 3000 3500

1.6 ISrodek ciezkosci tadunku C mm 500 500 500 500

1.7 Odlegtos¢ tadunku od $rodka osi napedowej do czota widet X mm 462 462 477 482

1.8 Rozstaw osi y mm 1720 1720 1770 1770
(Gramatury

2.1 (Ciezar whasny kg 3475 3925 4375 4720

2.2 Nacisk na 0§ przednig/tying z tadunkiem kg 4815/660 5655/770 6490/885 7235/985

2.3 Nacisk na 0§ przednig/tying bez tadunku kg 1275/2200 1425/2500 1575/2800 1700/3020
Kota/podwozie
(Opony: petne gumowe, bardzo elastyczne, pneumatyczne,

3.1 poliuretanowe Opony pneumatyczne

3.2 [Rozmiar opon przednich 7,00-12-12PR 7,00-12-12PR 28x9-15-14PR 28x9-15-14PR

3.3 Rozmiar opon tylnych 6,00-9-10PR 6,00-9-10PR 6,50-10-10PR 6,50-10-10PR

3.4 Liczba k6t przéd/tyt (x = kota napedzane) 2x/2 2x/2 2x/2 2x/2

3.5 Rozstaw két przednich b10 mm 970 970 1000 1000

3.6 Rozstaw két tylnych b11 mm 970 970 970 970
IWymiary

4.1 Pochylenie masztu/karetki widet do przodu/do tyhu o/B ° 6/12 6/12 6/12 6/12

4.2 Wysoko$¢, maszt opuszczony hl mm 2000 2000 2070 2120

4.3 ISwobodna wysokoé¢ podnoszenia h2  |mm 150 150 155 160

4.4 Wysokos¢ podnoszenia h3  |mm 3000 3000 3000 3000

4.5 \Wysokosé masztu wysunietego h4  |[mm 4030 4030 4217 4217

4.6 [Wysokoé¢ klatki bezpieczeristwa h6  |mm 2160 2160 2180 2180

4.7 Wysokos¢ siedziska/wysoko$c stanowiska h7 mm 1030 1030 1125 1125

4.8 Wysokos¢ zaczepu h10 mm 275 275 295 295

4.9 Dtugos¢ catkowita 11 mm 3510 3745 3870 3895

4.10 Dtugoé¢ do widet 12 mm 2590 2675 2800 2825

4.11 |Szerokoé¢ catkowita b1 Jmm 1160 1160 1225 1225

4.12  |wymiary widet ISO 2331 s/e/| mm 40/122/920 40/122/1070 45/125/1070 50/125/1070

4.13  [Karetka widet ISO 2328, klasa/typ A, B 1A 1A 11IA 1A

4.14 [Szerokos¢ karetki widet b3 |mm 1038 1038 1100 1100

4.15 Przeswit z fadunkiem (pod masztem) m1 mm 115 115 135 135

4.16 Przeéwit miedzy osiami m2 mm 115 115 135 135

4.17 Szerokos¢ korytarza dla palet 1000 x 1200 w poprzek Ast mm 3880 3960 4070 4150

4.18 ISzerokos¢ korytarza dla palet 800 x 1200 w poprzek Ast  |mm 4080 4160 4270 4350

4.19  |promien skretu Wa  |mm 2220 2300 2400 2475
Pozostate

5.1 (Cinienie robocze zasilania hydr. osprzetu bar 140 140 140 140

5.2 [Zasilanie olejowe osprzetu |/min 55 55 64 64
DANE TECHNICZNE

1.1 Model CPCD20 CPCD25 CPCD30 CPCD35 CP(Q)YD20 |CP(Q)YD25 CP(Q)YD30[ CP(Q)YD35

1.2 Predkoéc jazdy z fadunkiem/ bez tadunku km/h 17/18 17/18 18/19 18/19 17/18 17/18 18/19 18/19

1.3 Predkos¢ podnoszenia z tadunkiem/ bez tadunku m/s 0,55/0,61 0,55/0,61 |0,47/0,51 0,42/0,45 0,55/0,61 0,55/0,61 0,46/0,50 0,42/0,45

14 Predkoéé opuszczania z fadunkiem / bez fadunku m/s 0,45/0,50 0,45/0,50 |0,45/0,50 0,45/0,50 0,45/0,50 0,45/0,50 0,45/0,50 0,45/0,50

15 Maks. uciag na dyszlu, z fadunkiem / bez tadunku kN 22/13 22/14 21/15 20/16 24/13 24/14 23/15 22/16
Maks. zdolnos¢ pokonywania wzniesien, z tadunkiem / bez

1.6 Jladunku % 38/28 35/23 28/22 25/22 30/26 29/22 28/22 18/21

1.7 Hamulec roboczy Hydrauliczny Hydrauliczny
Silnik spalinowy

2.1 Producenty/typ silnika Quanchai 498 (norma emisji Chiny V) KUBOTA WG2503 (Euro V/EPA/CARB Tier 3)

2.2 Rodzaj paliwa Olej napedowy LPG/benzyna

2.3 Moc silnika DIN ISO 1585 kw 36.8 LPG: 43,5/benzyna: 42,8

24 Predko$¢ znamionowa min-1 2500 2600

2.5 Liczba cylindrw / pojemnos¢ skokowa H/L 4/3.17 4/2,491

2.6 CPCD20-35-Q17HG3 CP(Q)YD20-35-KUTHG3

L
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MASZT O SZEROKIEJ WIDOCZNOSCI

W’\QZEZS,C, Udzwig (Srodek tadunku 500 mm) (kg) Wysoko$¢ masztu (mm) ¢ nachvleni Masa gotowa do jazdy (kg)
¥ i 2t 25t 3t 35t 2-2,5t 3t 35¢ | anacylena 2t 25t 3t 35t

Model podnoszenia masztu

masztu (mm) przéd/tyt
2000 2500 3000 3500

M300 3000 2000 3500" 000" 3500" 2000 2070 2120 6-12 3475 3925 4375 4720
2000 2500 3000 3500

M330 3300 000" 5a00* 3000* 300+ 2150 2220 2270 6-12 3500 3950 4400 4750
2000 2500 3000 3500

M350 3500 2000 3500" 3000" 3500" 2250 2320 2370 6-12 3518 3968 4418 4769

M370 3700 2000 2500 3000 3500 2350 2420 2470 6-6 3535 3985 4436 4788
2000* 2500* 3000* 3500* *6-12

M400 4000 2000 2500 3000 3500 2550 2620 2670 6-6 3609 4059 4510 4865
2000* 2500* 3000* 3500* *6-12

M450 4500 2000 2500 3000 3500 2800 2870 2920 6-6 3652 4102 4555 4913
2000* 2500* 3000* 3500* 612
1850 1950 2700 3300

M500 5000 1950¢ 2400" 5000" 300" 3050 3120 3170 6-6 3695 4145 4600 4961

M550 5500 1850 2300* 2750* 3050* 3350 3420 3470 6-6 3786 4236 4692 5056

M600 6000 1650 1850 2250* 2450+ 3600 3670 3720 *6-6 3829 4279 4737 5104

Uwaga: 1. Znak * to udzwig znamionowy wozkow z przednimi oponami blizniaczymi. 2. W przypadku wozkow z przednimi oponami blizniaczymi, masa gotowa do jazdy z tabeli jest wieksza od 100 kg.

2-STOPNIOWY MASZT SWOBODNY O SZEROKIEJ WIDOCZNOSCI

Maks. Swobodna wysokos¢ podnoszenia (] Kat
wysokos$¢ |Udzwig (Srodek tadunku 500 mm) (kg) Wysokos$¢ masztu (mm) oparciem) (mm) nachylenia Masa gotowa do jazdy (kg)
Model  |podnoszeni 2t 25t 3t 35t 2-2,5t 3t 35t [2-2,5t 3t 35t masztu 2t 2,5t 3t 35t
masztu a (mm) przdd/tyt
2000 2500 3000 3500
ZM300 3000 2000¢ 2500¢ 3000* 3500* 2000 2070 2120 (996 888 943 6-12 3504 3954 14467 4793
2000 2500 3000 3500
ZM330 3300 2000* 2500+ 3000 3500+ 2150 2220 2270  [1146 1038 1093 6-12 3534 3984 (4499 4825
2000 2500 3000 3500
ZM350 3500 2000* 2500 3000* 3500* 2250 2320 2370 [1246 1138 1193 6-12 3552 4002 4519 4845
ZM370 3700 2000 2500 3000 3500 2350 2420 2470 1346 1238 1293 6/6 3572 4022|4539 4865
2000* 2500* 3000* 3500* “6/12
ZM400 4000 2000 2500 3000 3500 2550 2620 2670|1546 1438 1493 6/6 3648 4098 4617 4943
2000* 2500* 3000* 3500* “6/12

Uwaga: 1. Znak * to udzwig znamionowy wozkéw z przednimi oponami blizniaczymi. 2. W przypadku wozkdw z przednimi oponami blizniaczymi, masa gotowa do jazdy z tabeli jest wigksza od 100 kg.

3-STOPNIOWY MASZT SWOBODNY O SZEROKIEJ WIDOCZNOSCI

Maks. Swobodna wysokos¢ podnoszenia (z Kat
wysoko$¢ |Udzwig (Srodek tadunku 500 mm) (kg) Wysoko$¢ masztu (mm) loparciem) (mm) nachylenia Masa gotowa do jazdy (kg)
Model  |podnoszeni 2t 2,5t 3t 35t 2-2,5t 3t 35t 2-2,5t 3t 35t masztu 2t 25t 3t 35t
masztu a (mm) przdd/tyt
2000 2500 3000 3500
ZSM435 4350 2000* 2500% 3000 [3500* 2050 2120 2120 |1046 938 943 6-6 3686 4136 {4599 4911
2000 2500 3000 3500
ZSM450 4500 2000* 2500% 3000 [3500* 2100 2170 2170|1096 988 993 6-6 3700 4150 4612 4924
1850 2250 2900 3400
ZSMA470 4700 1900* 2450% 3000 [3500* 2165 2230 2230 1161 1048 1053 6-6 3718 4168 4629 4941
1800 1900 2750 3200
ZSM500 5000 1900* 2400% 2000%  [3300% 2300 2370 2370 1296 1188 1193 6-6 3753 4203 4664 4976
Z5M540 5400 1500 1650 | 2300 12800 2400 2470 2470|1396 1288 1293 6-6 3783 4233 4603 5005
1800* 2200* 2800*  [3150*
1000 1050 1700 2050
ZSM600 6000 1700* 1900* 2250%  |2450* 2600 2670 2670 |1596 1488 1493 6-6 3884 4334 14794 5106
ZSM650 6500 1600* 1750* 1950*  |2000* 2800 2870 2870 |1796 1688 1693 3-3 3937 4387  |4846 5158
ZSM700 7000 1300* 1400* 1700*  |1800* 2975 3045 3045 1971 1863 1868 3-3 3985 4435 14893 5205

Uwaga: 1. Znak * to udzwig znamionowy woézkoéw z przednimi oponami blizniaczymi. 2. W przypadku woézkéw z przednimi oponami blizniaczymi, masa gotowa do jazdy z tabeli jest wieksza od 100 kg.
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Uwaga: Na osi pionowej podano udzwig, na osi poziomej — odlegtos¢ od

$rodka tadunku, liczona od powierzchni czotowej widet do srodka

ciezkosci tadunku normatywnego. tadunek normatywny to szescian o
dtugosci boku réwnej 1000 mm. W przypadku przechylenia masztu
naprzod, pracy z widtami niestandardowymi lub zatadunku towaréw o
wymiarach nadgabarytowych, udzwig wdzka odpowiednio maleje. Na
podstawie krzywej obcigzenia fadunkiem mozna odczytac udzwig z
konkretnym potozeniem $rodka tadunku.



