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CDD15J-1SM-Li

Elektryczny wozek podnoszacy z akumulatorem litowo-jonowym

Bezszczotkowy silnik napedowy na prad przemienny — jest > 4
bezobstugowy. 5
Skrzynia biegdéw ZF o znakomitej wydajnosci, duzych osiggach i
dobrej energooszczednosci.

Wdzek ze stanowiskiem bocznym, o matym promieniu skretu i
szerokiej widocznosé.

e Wodoszczelny przetgcznik trybu , petzajagcego” produkcji

zachodniej — spetnia wymagania wobec uzytkowania w ciezkich
warunkach, m.in. w niskich temperaturach, duzej wilgotnosci i
przy silnym zapyleniu.

Wskaznik LED zasilania elektrycznego jest czytelny i tatwo
zrozumiaty.

Zewnetrzna fadowarka akumulatoréw — konstrukcja o chtodzeniu
wydajniejszym od tadowarek poktadowych.

Przedtuzony dyszel sterujacy jest wygodny i tatwy w obstudze —
zamontowano na nim przetacznik podnosnika, stacyjke zaptonowa
i wskaznik akumulatoréw. Dyszel odpowiada normom dobrej
ergonomii. Ponadto umozliwia precyzyjne panowanie nad
predkoscig pracy wozka dzieki trybowi , petzajgcemu”. Dyszel jest
osadzony na amortyzatorach pneumatycznych, dzieki czemu jego
ruch jest ptynny i samoczynnie przechodzi w potozenie zerowe, gdy
operator go pusci.

Ostona z wytrzymatego tworzywa jest wytrzymata i solidna.



GCDD15)-ISM-Li

Charakterystyka
1.01  [Producent Ll
1.02 Model CDD15J-Z2SM-U
1.03 [Stanowisko operatora Piesze
1.04  |UdZwig znamionowy Q [ke] 1500
1.05 [Typ masztu Standardowy 3-stopniowy
1.06  [Wysokos$¢ podnoszenia h3 (mm) 4000 4600
1.07 |Udiwig na wysokosci maksymalnej podnosnika kg 900 700
1.08 [Masa gotowa do jazdy z akumulatorem kg 1014 1050
1.09 [Srodek ciezkosci tadunku ¢ (mm) 600 600
1.10 [Srodek osi od czota widet x (mm) 672
1.11  [Rozstaw osi y (mm) 1384
1.12  [Sterownik CURTIS
Kota
2.01 |Rodzaj opon Opony poliuretanowe lite
2.02  |Rozmiar opon, koto napedowe Oxw (mm) ®230x 75
2.03 |Rozmiar kota no$nego Oxw (mm) ®80X70
2.04  |Kota pomocnicze (wymiary) Oxw (mm) »150X58
2.05 |Liczba kot przednich/tylnych (x = kota napedzane) 1x+1/4
\Wymiary
3.01 |Wysoko$¢ masztu ztozonego h1 (mm) 1900 2100
3.02 |Swobodna wysokos¢ podnoszenia h2 (mm) 1466 1666
3.03 |Wysoko$¢ masztu wysunietego h4 (mm) 4424 5024
3.04 |Wysokos$¢ minimalna h13 (mm) 86
3.05 |Dtugosc catkowita 11 (mm) 2022
3.06 |Dtugos¢ od czota widet 12 (mm) 872
3.07 |Szerokos¢ catkowita b1/b2 (mm) 795
3.08  |Wymiary widet s/e/i (mm) 60/180/1150
3.09 |[Szerokos$¢ widet b5 (mm) 570/650/695
3.10  |Przeswit min. m2 (mm) 26
3.11  |Szerokos¢ korytarza dla palety 1000x1200 w poprzek widet Ast [mm] 2435
3.12  [Szerokos¢ korytarza dla palety 800x1200 wzdtuz widet Ast [mm] 2412
3.13  |Min. promien skretu
Osiagi Wa [mm] 1550
4.01  |Predkos¢ jazdy z tadunkiem / bez tadunku km/h 4,0/4,2
4.02 |Predko$é podnoszenia z tadunkiem / bez tadunku (mm/s) 80/210
4.03  |Predkos¢ opuszczania z fadunkiem / bez tadunku (mm/s) 152/160
4.04 Maks. zdolno$é pokonywania wzniesien z tadunkiem/ bez (%) 4/10
4.05 |Hamulec roboczy Hamulec elektromagnetyczny
Naped i akumulator
5.01 |Moc silnika napedowego dla S2 60 min. (kw) 1,5 (AC)
5.02 |Moc znamionowa silnika podnosnika dla S3 15% (kw) 3.0
5.03  |Akumulator DIN 43531/35/36 A, B, C, brak Brak
5.04 |Napiecie akumulatora/pojemno$¢ znamionowa (V/Ah) 24/150 (LFP)
5.05 |Ciezar akumulatora (£5%) (kg) 58
Pozostate
6.01 |Poziom ci$nienia akustycznego na wysokosci ucha operatora (dB(A)) <70

6.02  |Rodzaj uktadu kierowniczego

Mechaniczny uktad kierowniczy

Dealer HEL.I




