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CDD12J-L1/CDD12)D-Li

Elektryczny wozek podnoszacy z akumulatorem litowo-jonowym
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Charakterystyka:

o Pompa podnoénika o duzej mocy — zwieksza wydajnos¢ pracy.
« Boczne stanowisko operatora — mniejszy promien skretu, szerokie pole
widzenia kierowcy. »., | Z

o Uktad napedowy z silnikiem na magnes staty — niewielkie gabaryty i \
ciezar, oszczedny pobdr zasilania.

o Wodoszczelny przetacznik trybu ,petzajagcego” produkcji niemieckiej — “!
spefnia wymagania wobec uzytkowania w ciezkich warunkach, m.in. w e
niskich temperaturach, duzej wilgotnosci i przy silnym zapyleniu.

« Wskaznik LED zasilania elektrycznego jest czytelny i tatwo zrozumiaty.

o Zewnetrzna tadowarka akumulatoréw — konstrukcja o chtodzeniu
wydajniejszym od tadowarek poktadowych.

o Przedtuzony dyszel sterujacy jest wygodny i tatwy w obstudze —
zamontowano na nim przetgcznik podnoénika, stacyjke zaptonowg i
wskaznik akumulatoréw. Dyszel odpowiada normom dobrej ergonomii.
Ponadto umozliwia precyzyjne panowanie nad predkoscig pracy wdzka
dzieki trybowi ,petzajacemu”. Dyszel jest osadzony na amortyzatorach
pneumatycznych, dzieki czemu jego ruch jest ptynny i samoczynnie
przechodzi w potozenie zerowe, gdy operator go pusci.

o Stalowa klatka ochronna o matych oczkach — trwata, sztywna i o duzej
wytrzymatosci na uderzenia.

o Bezobstugowy akumulator.
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CDD12J-L1/CDD121D-Li

Dane producenta i techniczne

Charakterystyka
1.01(Producent HELS
1.02(Model CDD12J-U CDD12JD-Li
1.03|Stanowisko operatora Piesze
1.04|Znamionowa masa trakcyjna Q [kg] 1200
1.05(Typ masztu po;\él;jitczy Standardowy 2-stopniowy jednongjézziowy
1.06(Wysokos$¢ podnoszenia h3 (mm) 1600 2000 2500 3000 3500 1600
1.07|Udzwig na wysokosci maksymalnej podnosnika kg 1200 1050 900 750 600 1200
1.08[Masa uzytkowa (z akumulatorem) ke 358 404 418 450 472 368
1.09/Srodek ciezkosci tadunku ¢[mm] 600
1.10[Srodek osi od czota widet X (mm) 780
1.11|Rozstaw osi y [mm] 1230 1100
1.12Sterownik CURTIS
Kota/opony
2.01|Rodzaj kot Oxw (mm) Opony poliuretanowe lite
2.02|Rozmiar kota napedowego Oxw (mm) ® 210x70
2.03|Rozmiar kota no$nego Oxw (mm) o 80x70
2.04|Kota pomocnicze (wymiary) O 150x58
2.05 [Liczba két przednich/tylnych (x = kota napedzane) ]_x+]_/4
Wymiary
3.01|{Wysoko$¢é masztu ztozonego hl (mm) 2014 1495 1745 1995 2245 1990
3.02|Wysoko$¢é masztu wysunietego h4 (mm) 2014 2452 2952 3452 3952 2060
3.03|Wysokos¢ widet, dolne potozenie h13 (mm) 86
3.04|Dtugosc catkowita 11 (mm) 1755 1632
3.05|Dtugosc od czota widet 12 (mm) 605 482
3.06|Szerokos¢ catkowita b1/ b2 (mm) 795
3.07 |Wymiary widet s/e/l [mm] 60/160/1150
3.08(Szerokos¢ widet b5 (mm) 570/650/695
3.09|Przeswit min. m2 (mm) 26
3.1.0|szerokos¢ korytarza dia palety 1000x1200 w poprzek widet Ast [mm] 2245 2120
3.11 [szerokosé korytarza dia palety 800x1200 wzdtuz widet Ast [mm] 2185 2060
3.12|Min. promien skretu Wa [mm] 1405 1280
Osiagi
4,01 [Predkos¢ jazdy z tadunkiem / bez tadunku km/h 4,0/4,2
4.02 |Predkos¢ podnoszenia z fadunkiem / bez tadunku (mm/s) 92/136
4 .03 |Predkos¢ opuszczania z tadunkiem / bez tadunku (mm/s) 112/98
4.04 hl\i/(liljzdz::ll:osc pokonywania wzniesien z tadunkiem / %) 3/10
4.05|Hamulec roboczy Hamulec elektromagnetyczny
Naped
5.01|Moc silnika napedowego dla S2 60 min. (kw) 0.75
5.02 2/;(3/: znamionowa silnika podnosnika dla S3 (kW) 2.2
5.03 |Akumulator DIN 42531/25/36 A, B, C, brak Brak
5.04 |Napigcie akumulatora/pojemnosé znamionowa (V/Ah) 24/60 (LFP)
5.05|Ciezar akumulatora (£5%) (kg) 16
Pozostate
6.01|Poziom hatasu przy uchu operatora (dB(A)) <70
6.02[Rodzaj uktadu kierowniczego Mechaniczny uktad kierowniczy
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